Przebudowa drogi powiatowej nr 1330G SST D-01.01.01

D-01.01.01

ODTWORZENIE | WYZNACZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghteécznej (SST) swymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wyznaczeniem trasy drogowej i jej punktdygokaciowych w zwizku z przebudow
drogi powiatowej nr 1330G na odcinku od granicyzatta zabudowanego Miastghork do skrzyowania z drog
powiatowg nr 1336G.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia robét zeanych z wszystkimi

czynndciami umaliwiajagcymi i mapgcymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu ptojglnej trasy oraz
sporzdzenie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej.

1.3.1.Wyznaczenie trasy i punktow wysalaiowych

W zakres robét pomiarowych, zwanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw wységowych,
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okienia podstawowe gs zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaing” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie”’ 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktoéw gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dhdgiookoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone gpaniq robot
ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny ¢nieednie od 0,15 do 0,20 m i diugod od 1,5 do
1,7m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadgj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od 0,04
do 0,05 m. Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatny. Do zaznaczenia punktéw na jezdni
nalezy stosowa farbe chlorokauczukow.

13



Przebudowa drogi powiatowej nr 1330G SST D-01.01.01

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” Bkt.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysalmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt. 4.
4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vtma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MWymagania ogbélne” pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Wykonawca zobowzany jest wytycz§ i zastabilizowd w terenie punkty gldwne osi trasy oraz punkty
wysokaciowe (repery robocze) i dostarézinzynierowi szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wigséciowych.
Przygcie tych punktéw powinno I&y dokonane w obecsoi Inzyniera. Nasfpnie Wykonawca powinien
przeprowad4di obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien przeprowadziobliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdtowego
wytyczenia robét. Prace pomiarowe powinny bwykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okg&one w dokumentacji projektowej zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia si¢ od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno kyzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowsgednych rzeczywistych,
akceptowane przez ipniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposoéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznacz& powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgawszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigjo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéese konieczne do dalszego prowadzenia robotostam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepddavidtowej realizacji robot natg do obowszkéw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne frany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@ldowihzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic
rob6t ziemnych. Zamawiggy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdiwosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej powinna wyn@sR50 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna lmgpowiednio zmniejszona, zafeée od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robdt zeganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, reparpaocze naley zalary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssjh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezylriera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z talgy dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjry w nawgzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamavgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna b wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowe]j niezeno
by¢ wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktdéw osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgly Wykonawca robot zagt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuije:

- wyznaczenie krapdzi jezdni, chodnikéw, nasypow, i wykopow na powmi terenu (okrdenie granicy robot
ziemnych),

- wyznaczenie w czasie trwania robét ziemnych zangsypow i wykopdw w przekrojach poprzecznych,

zgodnie z dokumentacprojektovs oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia

robot i w miejscach zaakceptowanych przezihera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalery stosowd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr.
Odlegtai¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovagj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektov.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipit. 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000(ymagania ogélne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.0QM@nagania ogélne” pkt. 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasjie na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokodtu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

— wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktowsakasciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochrarfagrzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgajodszukanie
i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robét, zgodnie z Dokumentadjrojektovy,

— sprawowanie pelnej obstugi geodezyjnej,

- wykonanie mapy geodezyjnej powykonawczej w 3 egz.nmapie zasadniczej i ydzenie jej do zasobow
geodezyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonyegmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGtowny Urzzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#U1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT283.
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