SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Przebudowa drogi powiatowej nr 1309G od km 18+550 do km 23+050 oraz drogi
powiatowej nr 1311G od km 4+760 do km 5+160 m. Janowice



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania og6élne dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych przy przebudowie drogi powiatowej nr 1309G od km 18+550 do km 23+050 oraz drogi powiatowej nr
1311G od km 4+760 do km 5+160 m. Janowice

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawg opracowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
koryta, profilowania i zaggszczenia pod warstwy konstrukcyjne i obejmuja :

—  Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o grubosci do 20 cm wraz z zatadunkiem na samochody samowytadowcze

- 13279,70 m2

—  Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o grubosci do 30 cm wraz z zatadunkiem na samochody samowytadowcze —
odmulanie rowéw rowéw

- 10976,00 m2

—  Plantowanie/obrobienie na szysto/ mech. Skarp i dna wykopéw Grunt kat.lV wraz z obsianiem trawg

- 7840,00 m2

—  Mechaniczne wykonanie koryta na gtebokosé 20 cm

- 11634,20 m2

—  Profilowanie i zageszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wykonywane mechanicznie, w gruncie Kat II-VI

- 11634,20 m2

—  Roboty ziemne wraz z zatadunkiem na samochody samowytadowcze — 12051,18 m2

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET

Do korytowania i profilowania podloza wykorzysta¢ sprzgt typu : koparki, réwniarki, sprzgt do robot
recznych. Do zaggszczania podioza nalezy uzyé walca ogumionego lub ubijaka spalinowego w miejscach trudno
dostgpnych, zapewniajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia. Caty sprzgt budowlany,
maszyny, urzadzenia i narzedzia powinny by¢é w dobrym stanie, zapewniajacym uzyskanie odpowiedniej jakosci robot,
w szczegblnosci stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podioza.

4. TRANSPORT

Wywiezienie ziemi z koryta samochodami samowytadowczymi o fadownosci 5-10 Mg

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Koryto i profilowanie podloza

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio
przed rozpoczeciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do korytowania
oraz profilowania i zaggszczania podloza,jest mozliwe wylacznie za zgoda przedstawiciela Inwestora, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztalttowania koryta w planie i1 profilu powinny byé wczesniej
przygotowane, ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie wigkszych niz co
10m.

Rodzaj sprzetu a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu w ktérym prowadzone sg roboty.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta moze by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony zgodnie ze wskazaniem przedstawiciela Inwestora.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Nalezy usuna¢ bloto i grunt ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne
terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza.

5.3. Zageszczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego doggszczania . Jakiekolwiek nierdéwnosci
powstate przy zaggszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez
przedstawiciela Inwestora.

Zaggszczanie podtoza nalezy kontrolowa¢ wg normalnej proby Proctora przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-
04481. Wskaznik zaggszczenia podtoza — 0,97 dla kraweznikow - 1,0

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania nie powinna rdznié si¢ od wilgotnosci optymalnej tolerancja
wigcej niz 20% jej wartosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakoS$ci robot

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i
z czestotliwos$cia gwarantujaca zachowanie wymagan jakos$ci robot.
Wskaznik zaggszczenia nalezy sprawdzi¢ wg BN-77/8931-12 przynajmniej w dwoch punktach wybranych losowo na
kazdej dzialce roboczej lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 100 m2. Zaggszczenia nalezy kontrolowa¢ na
podstawie normalnej proby Proctora wg PN-88/B-04481.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego wyprofilowanego podloza

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

8.2. Odbidr robot

Odbidér koryta i wyprofilowanego i zaggszczonego podioza dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot. Wykonawca zgtasza do odbioru zakonczony odcinek korytowania
wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej
kontroli robot. Odbioru dokonuje przedstawiciel Inwestora na podstawie raportu Wykonawcy z biezacej kontroli robot
ewentualnych uzupehiajacych badan i pomiarow.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? korytowania, wyprofilowanego i zageszczonego podloza obejmuje:
— prace pomiarowe,
— korytowanie i wywiezienie ziemi z koryta
— plantowanie dna podtoza gruntowego,
— zaggszczanie podtoza,



— badanie i pomiary wg ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podloza przez obciazenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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